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Opis	Urządzenia	

Systemowa	 wciągarka	 bębnowa	 290/W1‐50,	 jednolinowa	 zabudowana	

w	jednometrowym	 elemencie	 quadrosystemu	 290	 x	 290	 z	 rurą	 nośną	 50	 x	 3.	 ,	

pozwala	na	zabudowę	w	dowolnym	miejscu	ciągu	quadrosystemu	290	x	290 lub 

montaż pod quadrosystemem przy użyciu czterech podwójnych uchwytów typu 

half coupler.

Wciągarka	wyposażona	jest	w	bęben	linowy,	jednozwojny,	z	naciętym	rowkiem	

linowym	do	liny	o	średnicy	4,0mm.		

Lina	 nośna	 z	 wciągarki	 schodzi	 poprzez	 koło 	 linowe	 w	 jednym,	

określonym	 punkcie,	 natomiast	 nawijanie	 liny	 na	 bęben	 odbywa	 się	 z	

wykorzystaniem	 tzw.	 układacza	 liny.	 Układacz	 liny	 działa	 na	 zasadzie	

poruszającego	 się	 koła	 kierującego 	 linę	 na 	 rowek 	 bębna,	 ruch 	

tego	 koła 	 jest	 mechanicznie	 zsynchronizowany	 z	 ruchem 	 bębna,	 w	

czasie 	 jednego 	 obrotu	 bębna 	 koło	kierunkowe	układacza	przesuwa	 się	na	

odległość	 skoku	 rowka	 linowego	 bębna	 wciągarki.	 W	 ten	 sposób	 lina	 zawsze	

nawija	się	prawidłowo	na	bęben.	

Elementem	 napędowym	 wciągarki	 jest	 kompaktowy	 silnik	 serwo	 o	 wadze	 nie	

przekraczającej 	 4kg.	 W	 celu 	 zachowania	 maksymalnej	

wydajności 	 w	kompaktowej	 obudowie,	 silnik	 wyposażono	 w	 enkoder	

absolutny	 oraz	 jednoprzewodową	 technologię	 podłączenia.	 Dzięki	 temu	

zasilanie	 silnika	 oraz	 sygnał	 zwrotny	 o	 pozycji	 są	 transmitowane	 przez	 tylko	

jeden	standardowy	kabel,	co	 w	 znaczący 	 sposób	 redukuje 	 ilość 	 widocznego	

okablowania	 oraz	 ułatwia 	 i	przyspiesza	 podłączanie.	 Silnik	 wyposażony	 jest	

w	 gniazdo	 uniemożliwiające	odwrotne	podłączenie.	

Wciągarka	wyposażona	jest	w	podwójny,	tarczowy	hamulec	elektromagnetyczny.	

Parametry	wciągarki	:	

Skok	roboczy	–	6m.	

Udźwig	użytkowy	–	50kg.	

Lina	nośna	o	średnicy	4,0mm.	–	nieodkrętna,	

Prędkość	podnoszenia/opuszczania	regulowana,		Vmax	–	0,3m/s.	



Część	 logiczna	 sterowania	 wciągarki	 to	 montowane	 w	 szafach	 SST‐01,	 SST‐02,	

SST‐03,	 SST‐04	 certyfikowane	 programowalne	 sterowniki	 logiczne	 spełniające	

wymagania	aplikacji	SIL3,	obsługujące	komunikację	czasu	rzeczywistego	zgodnie	

z	 normą	 IEC61158	 i	 otwarty	 protokół	 FSoE	 opisany	 w	 IEC	 61784‐3	 oraz	

maksymalnie	 256	 osi	 na	 procesor.	 Sterowniki	 odpowiadają	 za	 synchronizację	

ruchu	 pomiędzy	 wszystkimi	 osiami	 oraz	 pozostałymi	 systemami	

odpowiadającymi	 za	 interakcje,	 dźwięk,	 oświetlenie	 oraz	 projekcje	

multimedialne.	

Część	zasilająca	zespół	napędowy	zabudowana	jest	w	umożliwiającym	montaż	na	

lub	pod	systemem	quadro,	przewidzianym	do	podłączenia	sześciu	osi	w	module	

SERMOD.	 System	 zezwala	 na	 podłączenie	 i	 synchronizację	 większej	 ilości	

modułów	 SERMOD	 w	 ramach	 jednej	 przestrzeni	 (nie	 więcej	 niż	 256	 osi	 na	

procesor).	 Za	 zabezpieczenie	 strefy	 ruchu	 wciągarek	 i	 zatrzymanie	 awaryjne	

w	przypadku	znalezienia	się	w	obrębie	wyznaczonej	strefy	ruchu,	niepożądanych	

obiektów	 lub	 osób,	 odpowiadają	 laserowe	 skanery	 bezpieczeństwa	 o	 7‐	

metrowym	 zakresie	 pola	 ochronnego	 i	 190°	 kącie	 skanowania.	 Każdy	 moduł	

SERMOD	 umożliwia	 podłączenie	 dwóch	 skanerów	 i	 4	 przycisków	 zatrzymania	

awaryjnego.	 Za	 zachowanie	 zdefiniowanego	 przez	 użytkownika	 bezpiecznego	

zakresu	 pracy	 odpowiadają	 wbudowane	 funkcje	 bezpieczeństwa.	 Każdy	 moduł	

posiada	następujące	wbudowane	 funkcje	bezpieczeństwa	zgodnie	 z	DIN	EN	 ISO	

13849‐1:2008	(Cat.	4,	PL	e):	stop	functions	(STO,	SOS,	SS1,	SS2),	speed	functions	

(SLS,	 SSM,	 SSR,	 SMS),	 position	 functions	 (SLP,	 SCA,	 SLI),	 acceleration	 functions	

(SAR,	SMA),	rotating	direction	functions	(SDIp,	SDIn),	brake	function	(SBC),	safely	

limited	torque	(SLT).	

Do	urządzeń	należy	dostarczyć	wózki	transportowe,	umożliwiające	transport	
wszystkich	wciągarek	(po	6	na	wózek), rękawy maskujące z wycięciami oraz 
komplety uchwytów typu half coupler. 



Wciągarka 290/W1-50

290

50x3

DANE TECHNICZNE:

6m - skok

290x290x1000 mm - wymiary

50 kg - udźwig

Podwójny hamulec

Lina nieodkrętna

Możliwość montażu w systemie quadrosystem 290
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