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Opis Urzadzenia

Systemowa wciggarka bebnowa 290/W1-50, jednolinowa zabudowana
w jednometrowym elemencie quadrosystemu 290 x 290 z rurg nos$ng 50 x 3.,
pozwala na zabudowe w dowolnym miejscu ciggu quadrosystemu 290 x 290 lub
montaz pod quadrosystemem przy uzyciu czterech podwdéjnych uchwytéw typu

half coupler.

Wciggarka wyposazona jest w beben linowy, jednozwojny, z nacietym rowkiem

linowym do liny o $rednicy 4,0mm.

Lina no$na z wrciggarki schodzi poprzez koto linowe w jednym,
okreSlonym punkcie, natomiast nawijanie liny na beben odbywa sie z
wykorzystaniem tzw. ukladacza liny. Uktadacz liny dziata na zasadzie
poruszajacego sie kota kierujgcego line na rowek bebna, ruch
tego kola jest mechanicznie zsynchronizowany z ruchem bebna, w
czasie jednego obrotu bebna koto kierunkowe uktadacza przesuwa sie na
odlegtos¢ skoku rowka linowego bebna wciggarki. W ten sposéb lina zawsze

nawija sie prawidtowo na beben.

Elementem napedowym wciggarki jest kompaktowy silnik serwo o wadze nie
przekraczajacej 4kg. w celu zachowania maksymalnej
wydajnosci w kompaktowej obudowie, silnik wyposazono w enkoder
absolutny oraz jednoprzewodowa technologie podigczenia. Dzieki temu
zasilanie silnika oraz sygnat zwrotny o pozycji sa transmitowane przez tylko
jeden standardowy kabel, co w znaczacy sposob redukuje ilos§¢ widocznego
okablowania oraz utatwia i przyspiesza podtaczanie. Silnik wyposazony jest

w gniazdo uniemozliwiajgce odwrotne podigczenie.
Wciggarka wyposazona jest w podwojny, tarczowy hamulec elektromagnetyczny.

Parametry wciaggarKki :

Skok roboczy - 6m.
Udzwig uzytkowy - 50kg.
Lina no$na o $rednicy 4,0mm. - nieodkretna,

Predkos$¢ podnoszenia/opuszczania regulowana, Vmax - 0,3m/s.



Cze$¢ logiczna sterowania wciggarki to montowane w szafach SST-01, SST-02,
SST-03, SST-04 certyfikowane programowalne sterowniki logiczne speiniajgce
wymagania aplikacji SIL3, obstugujace komunikacje czasu rzeczywistego zgodnie
z normg [IEC61158 i otwarty protokét FSoE opisany w IEC 61784-3 oraz
maksymalnie 256 osi na procesor. Sterowniki odpowiadajg za synchronizacje
ruchu pomiedzy wszystkimi osiami oraz pozostalymi systemami
odpowiadajacymi za interakcje, dzwiek, oS$wietlenie oraz projekcje

multimedialne.

Czes¢ zasilajgca zesp6t napedowy zabudowana jest w umozliwiajgcym montaz na
lub pod systemem quadro, przewidzianym do podtgczenia szesciu osi w module
SERMOD. System zezwala na podigczenie i synchronizacje wiekszej ilosci
modutéw SERMOD w ramach jednej przestrzeni (nie wiecej niz 256 osi na
procesor). Za zabezpieczenie strefy ruchu weciggarek i zatrzymanie awaryjne
w przypadku znalezienia sie w obrebie wyznaczonej strefy ruchu, niepozadanych
obiektow lub o0séb, odpowiadajg laserowe skanery bezpieczenistwa o 7-
metrowym zakresie pola ochronnego i 190° kacie skanowania. Kazdy modut
SERMOD umozliwia podigczenie dwdch skaneréow i 4 przyciskdw zatrzymania
awaryjnego. Za zachowanie zdefiniowanego przez uzytkownika bezpiecznego
zakresu pracy odpowiadaja wbudowane funkcje bezpieczenstwa. Kazdy modut
posiada nastepujace wbudowane funkcje bezpieczenstwa zgodnie z DIN EN ISO
13849-1:2008 (Cat. 4, PL e): stop functions (STO, SOS, SS1, SS2), speed functions
(SLS, SSM, SSR, SMS), position functions (SLP, SCA, SLI), acceleration functions
(SAR, SMA), rotating direction functions (SDIp, SDIn), brake function (SBC), safely
limited torque (SLT).

Do urzadzen nalezy dostarczy¢ wdézki transportowe, umozliwiajgce transport
wszystkich wciggarek (po 6 na wézek), rekawy maskujgce z wycieciami oraz
komplety uchwytéw typu half coupler.



Wciggarka 290/W1-50

290 | DANE TECHNICZNE:

6m - skok

290x290x1000 mm - wymiary

90 kg - udzwig

S0x3 Podwéjny hamulec
Lina nieodkretna

Mozliwo$¢ montazu w systemie quadrosystem 290
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